i Como Escribir la
Conclusion?




Caracteristicas esenciales de la conclusion

* Generalmente es concisa y precisa.
* Puede redactarse en uno o dos parrafos maximo.

* Describe claramente équé fue lo que se probo con el estudio? Es
decir, écual fue el aporte del estudio de investigacion (que nadie lo
habia realizado)?—>INNOVACION

* Incluye una breve descripcion de posibles TRABAJOS FUTUROS que
no fueron incluidos en el presente estudio.




Ejemplos de Conclusiones

Conclusion #1: Conclusion #2:

Asimismo se ha estudiado el determinismo tempo-
La robotica ofrece contenido ral del sistema de desarrollo para comprobar las

1 ] . - sus capacidades a la hora de implementar un sis-
transversal de una forma mas accesible :
tema de control v se han mostrado los resultados Trabajo Futuro

para CGD]plElﬂEﬂtﬂ_l‘ a las materias de los en una tarea de estimacion de la velocidad de las
programas educativos. Nosotros creemos ruedas del robot,

quc €5 lﬂlpﬂrtﬂﬂtl‘..i: mspu'atr a los alumnos Entre los beneficios que se esperan obtener du-
con una herramienta util en una edad rante el proximo curso, aparte de la evaluacion
temprana para prepa_raﬂng para 1 mundo del tiempo invertido en la realizacion del conjunto

de practicas completo, se encuentran la posibili-
dad de probar en sistemas fisicos los resultados

de herramientas de alto nivel como Stateflow, las
utilidades de disenio de control borroso u otros.

que nevitablemente tiende a robotizarse.
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