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1. IDENTIFICACION DE LA ASIGNATURA.

DENOMINACION DE LA ASIGNATURA: TOPICOS DE ACTUALIZACION TECNOLOGICA

" ) CANTIDAD DE o . ) HORAS DE
CODIGO DE ASIGNATURA: 2394 CREDITOS: 3 N°. DE HORAS TEORICAS: 3 LABORATORIO: 0
ULTIMA
TOTAL DE HORAS: 3 PRERREQUISITOS: [0 FUNDAMENTAL REVISION: Feb 2015

2. DESCRIPCION DE LA ASIGNATURA.

El constante desarrollo de nuevas tecnologias en ingenieria eléctrica, asi como la aparicion de novedosas aplicaciones de tecnologias
eléctricas existentes, requieren ingenieros con conocimientos actualizados. Ademas, lo novedoso de estas tecnologias causa que cada
proyecto de implementacion esté ligado a un proceso de innovacion tecnoldgica, lo cual exige del ingeniero conocimientos de como
formular, ejecutar y reportar proyectos de investigacion.

En esta clase estudiaremos los fundamentos, componentes y aplicaciones de tecnologias eléctricas modernas. Ademas,
desarrollaremos habilidades en la formulacidn, ejecucion y reporte de proyectos de investigacion en estas areas, mediante el desarrollo de un
proyecto de investigacion guiado.

3. OBJETIVOS:

= Generales:
o Actualizar al estudiante en los fundamentos, componentes y aplicaciones de tecnologias eléctricas modernas.
o Desarrollar habilidades en la formulacidn, ejecucion y reporte de proyectos de investigacion.
= Especificos
o0 Conocer los elementos de diferentes tecnologias eléctricas avanzadas disponibles.
0 Explicar las ventajas y desventajas de cada una de estas tecnologias, asi como los retos tecnoldgicos remanentes.
o Estudiar el estado del arte de al menos una de las tecnologias presentadas y poder identificar oportunidades de innovacion en
ella.
0 Ser capaz de redactar una propuesta de investigacion, y ejecutar y reportar formalmente un proyecto de investigacion
cientifica.
o Desarrollar un proyecto de investigacion en el area asignada, el cual produzca un documento que reporte la innovacion
alcanzada.




4. CONTENIDOS DE LA ASIGNATURA.

dialogada

problemas en grupo y/o
individual

e Sumativas: Practicas en
grupo en el aula

e Sumativas: examen
cortos de material de

Modulo I: ‘ Modelado de sistemas eléctricos utilizando principios basicos Duracién: 3 horas
CONTENIDO ESTRATEGIAS EVALUACION RECURSOS
o Caracteristicas un sistema eléctrico e Lluviadeideas |e Diagnostica Cafion de video
Modelado matematico o Debate dirigido |e Formativa: preguntas Tablero
o Exposicion orales, resolucion de articulos de

investigacion, divulgacion
Matlab, Simulink

Estimacion de parametros
Estimacion de la incertidumbre
Error de estimacién

Error de parametros

grupo y/o individual
Sumativas: Practicas en grupo
en el aula

Sumativas: examen cortos de
material de articulos de
investigacion, divulgacion

articulos de
investigacion,
divulgacion
Moédulo 1I: | Identificacion del sistema eléctrico Duracion: 18 horas
CONTENIDO ESTRATEGIAS EVALUACION RECURSOS
o Excitacion del sistema Exposicion o Diagndstica Cafidn de video
o Generacion de secuencia binaria pseudo- dialogada « [Formativa: preguntas orales, Tablero
aleatoria Debate dirigido resolucién de problemas en articulos de

investigacion, divulgacion
Lego Mindstorms,
Arduino, NI myDAQ, NI
myRIO

Matlab, Simulink
Labview




Modulo llI: | Disefio del controlador Duracién: 15 horas
CONTENIDO ESTRATEGIAS EVALUACION RECURSOS
o Controlador PID utilizando margende | e Lluvia de ideas Diagnostica Cafion de video
fase y de ganancia « Exposicién dialogada Formativa:  preguntas Tablero
« Discretizacion del controlador orales, resolucién de articulos de investigacion,
o Sensitividad problemas en grupo y/o divulgacion
e Sensitividad complementaria individual Lego Mindstorms,
o Respuesta al escalén Sumativas: Practicas en Arduino, NI myDAQ, NI
o Rechazo de disturbios grupo en el aula myRIO
Sumativas:  examen Matlab, Simulink
cortos de material de Labview
articulos de
investigacion,
divulgacion
Modulo IV ‘ Aplicacion del controlador en sistemas de lazo cerrado Duracion: 12 horas
CONTENIDO ESTRATEGIAS EVALUACION RECURSOS
o Seguimiento a la referencia o Exposicion dialogada Diagnostica Cafion de video
o Ajuste del disefio o Debate dirigido Formativa:  preguntas Tablero
o Comparacion de resultados simulados y orales, resolucion de articulos de

de pruebas empiricas

problemas en grupo y/o
individual

Sumativas: Practicas en
grupo en el aula

Sumativas: examen
cortos de material de
articulos de

investigacion,
divulgacion

investigacion, divulgacién
Lego Mindstorms,
Arduino, NI myDAQ, NI
myRIO

Matlab, Simulink
Labview




5. EVALUACION SUGERIDA.

CRITERIOS DE EVALUACION PORCENTAJE

Asignaciones cortas, talleres 25%

Informe escrito de avances parciales del tema 15%
de investigacion (infroduccion, metodologia,
resultados, conclusiones, etc.)*

Presentacion de los avances parciales del fema 15%

de investigacion (infroduccion, metodologia,
resultados, conclusiones, efc.)*

Total: 100

*Revisar Estatuto Universitario en cuanto a examenes (Articulos 183-184), calificaciones (Articulo 177), asistencia (Articulos 265-
268)
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Horario

Hora

Lunes Martes Miércoles Jueves Viernes

12:50-1:35 Tdpicos

1:40-2:25 Tépicos

2:30-3:15 Tépicos

3:20-4:05

4:10-4:55

5:00-5:45

5:50-6:35

Oficina D, Edificio de Eléctrica
Correo electronico: victoria.serrano@utp.ac.pa
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